SIVI SEVIYE KONTROL ROLELERI

LLM-02 / SSR-04 / SSR-S04

Genel (LLM-02)

LLM-02 turd sivi seviye kontrol roleleri endUstriyel tesislerde veya yerlesim
sitelerinde birbirine bagl iki tanktaki iletken sivi seviyelerini kontrol etmede
kullanilirlar. LLM-02’ nin ana fonksiyonu, tanklarin i¢indeki sivi seviyelerini
kontrol ederek tank I'den tank II'ye sivi doldurmaktir.
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Kulanim ve Calisma Prensibi (LLM-02)
Yukaridaki baglanti semasina bakiniz.

1. Cikis rolesi, tank II' deki “b2”elektrodu siviyla temas halinde degilken
ceker, motoru galistirir ve tank II'nin Ust seviye elektrodu “a2” nin siviyla
temasinda réle birakir ve pompa motorlarini durdurur.

2. Cikis rolesi, sivi seviyesi |. tankin alt seviye elektrodu “B1” in altina
dusttgunde birakir ve motoru durdurur (pompa motorunun bos tank ile
caligmasini 6nlemek icin). Rolenin tekrar cekmesi ve motorun galismasi
icin sivi seviyesinin |. tankin Ust seviye elektrodu “A1”e ulasmasi gerekir.
Eger tanklar iletkense “C” terminali tanklara baglanmalidir. Tanklar yalitkan
maddeden yapilmigsa fazladan iki tane daha elektrod kullaniimali ve “C”
terminaline baglanmalidir.

Hassasiyet ayari sabit 25 kQ degerine ayarlanmistir. Buna gére elektrodlar
arasl empedans degeri 25 kQ' dan klguk oldugunda réle islem yapar.
Herhangi bir sorun goéruldugunde elektrodlarin konumlari degistirilerek
uygun empedans degerleri elde edilebilir.

Not : Bu réle yanici sivilarda kullanilamaz.

Fonksiyon Tablosu

Elektrodun Siviyla Temasi Var mi? Sivi Seviye
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Genel (SSR-04 / SSR-S04)
SSR-04 / SSR-S04 turd sivi seviye kontrol réleleri endUstriyel tesislerde
ve yerel kullanimlarda yeralan depolardaki iletken sivilarin bosaltiimasini
kontrol etmede kullanilirlar.
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Kullanim ve Calisma Prensibi (SSR-04 / SSR-S04)

Yukaridaki baglanti semalarina bakiniz.

Cikis rolesi, iletken sivi Ust seviye elektroduna (U) ulastiginda ¢eker ve
alt seviye elektrodunun (L) sivi ile temasi kesildiginde birakir (pompa
motorunun bos tank ile galismasini dnlemek icin).

B terminali, taban seviyesini hassasiyetle belirleyebilmek icin tankin
gbvdesine baglanmalidir. Eger tank iletken olmayan bir malzeme ile
yaplimissa, B terminaline bir elektrod baglanmalidir. R(kQ) ( elektrodlar
aras| empedans) degisik sivilar igin 5-50 kQ degerlerine 6n paneldeki bir
dugme yardimiyla ayarlanabilir. Réle ¢ekili iken 6n paneldeki Out LED’i
yanar.

NOT : Bu réle yanici sivilarda kullanilamaz.

Teknik Bilgi

Isletme Araligi (AU) : 190-260 V AC

isletme Frekansi (f) : 50/60 Hz

Cikis Kontaklari -1 C/O, 5A, 1250 VA

Hassasiyet (R(kQ)) : Fabrika ayari, sabit 25 kQ (LLM-02 igin)
Ayarlanabilir 5-50 kQ (SSR-04 / SSR-S04 icin)

lkaz Isigi . Out LED'i

Ortam Sicakligi :-5°C;+50°C

Baglanti Sekli : Pano icine dikey veya klemens rayina

Boyutlar : Tip PK 21 (SSR-04 icin), Tip PK 17 (SSR-S04 igin)
Tip PK 10 (LLM-02)

Koruma Sinifi 1P 20

Agirlik :0.3kg (LLM-02 igin)

£ 0.25 kg (SSR-04 icin)
£ 0.12 kg (SSR-S04 icin)
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